Opis ztacz i wyprowadzen
Przed podtaczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik nadpradowy zabezpieczajacy

linie zasilajgcg automat. Wytgcznik mozna wiaczy¢ dopiero po upewnieniu sie, ze przewody zasilajgce s3
podtaczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia.

Aby zobaczy¢ przyktadowy sposdb podtaczenia i konfiguracji centrali nalezy zeskanowac kod QR ze strony 24.
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Rys. 10

Uwaga! Przewody podtaczone do plyty giéwnej powinny od razu opadac¢ w dét, oznacza to, ze nie
moga one wychodzi¢ ponad poziom plyty gtéwnej.
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AC24V Ztacze zasilajgce ptyte gtéwna (wyprowadzenie na transformator 24V)
MOTOR1 Zasilanie sitownika

MOTOR2 Zasilanie sitownika gtdwnego (obstugujacego tzw. funkcje furtki).
(MAIN)

W przypadku bramy jednoskrzydtowej sitownik podtacza sie do tego ztacza.

Uwaga! Ztacza MOTOR1 i MOTOR2(MAIN) s3 przeznaczone do pracy z obcigzeniem w postaci silnika
& pradu statego. Ukiad przecigzeniowy nie zabezpiecza centrali przed uszkodzeniem w przypadku

bezposredniego zwarcia na przewodach podtaczonych do ztacza MOTOR1 lub MOTOR2(MAIN).

c Uwaga! Ponizsze ztacza s3 wypinanymi kostkami, ktére mozna wypiac z plyty sterujacej w celu

podtaczenia do nich odpowiednich przewoddw.

E2 (1) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalnos¢ wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E2 w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia E2 jest wyzwalana poprzez dotkniecie przycisku ,,2” panelu dotykowego
znajdujgcego sie na pokrywie lub krétkie zwarcie pomiedzy ztgczem E2 i COM

E1(3) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalnos$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E1 w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia E1 jest wyzwalana poprzez dotkniecie przycisku ,,1” panelu dotykowego
znajdujgcego sie na pokrywie lub krétkie zwarcie pomigedzy ztgczem E1 i COM

COM (2i5) | Wspdlna masa (dla przytacz E2, E1, EO, IR oraz 12V)

EO (4) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalnos¢ wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru EO w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia EO jest wyzwalana poprzez krétkie zwarcie pomiedzy ztgczem EO i COM

IR (6) Ztacze sygnatowe fotokomorek.
Krotkie zwarcie pomiedzy IR i COM informuje sterownik o napotkaniu przeszkody. Jesli sygnat napotkania
przeszkody pojawi sie w trakcie zamykania - skrzydta zostang zatrzymane, a nastepnie wywotana zostanie
procedura zgodna z ustawieniami parametru HO.

12V (7) Ztacze zasilajgce fotokomorki.
Napiecie stabilizowane 12V DC, obcigzalnos$¢ prgdowa max. 200mA

BATT + (8) Wyprowadzenia na akumulator zasilania awaryjnego (24V). Sterownik samoczynnie dotadowuje akumulator.

BATT - (9) Podtaczajgc akumulator nalezy zwrdci¢ uwage na biegunowosc.

LAMP+ (12) | Wyprowadzenia na lampe sygnalizacyjng 24V.

LAMP- (13)
Tryb pracy lampy zalezny od ustawien parametru PA.
Do zestawu dotaczana jest lampa AC/DC (biegunowo$¢ nieistotna), w przypadku podtaczania lampy innej niz ta z
zestawu prosze zwrdci¢ uwage na biegunowosé.

24V (10) Wyprowadzenie zasilania dla urzadzen zewnetrznych.

GND (11)

Ztacze podaje napiecie niestabilizowane 24V (po wyprostowaniu z trafa), w zwigzku z czym wartosé napiecia na
wyjsciu moze wynosic ok. 32V, obcigzalnos¢ pragdowa max. 500mA
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LOCK NF (14)

Wyprowadzenie na automatyczny elektrorygiel odblokowujacy brame.

COM (15)

LOCK NA(16) | py rozpoczeciu nowego cyklu otwierania na to ztgcze podawany jest impuls w celu rozryglowania bramy.
Elektrorygiel podtgczy¢ pomiedzy styki LOCK_NF i COM lub LOCK_NA i COM (odwrécona logika).

GND (17) Dodatkowy kanat wyjsciowy uruchamiany z przycisku pilota lub wejscia cyfrowego. Umozliwia sterowanie m.in.

SP (18) oswietleniem podjazdu, elektrozamkiem furtki itp. Przyktadowy film na naszym kanale YouTube.

Mozliwos$¢ pracy w trybie mono- lub bistabilnym (w zaleznosci od ustawieri parametru PC).

Napiecie niestabilizowane 24V, obcigzalno$¢ pragdowa max. 500mA

Uwaga: w przypadku podtqczania pomiedzy styki SP i GND cewki przekaznika 24V lub elektrozamka nalezy
réwnolegle z cewkq podtqczy¢ zaporowo diode prostowniczq np. 1IN4007 (zwrdci¢ uwage na polaryzacje).

SP
DIODA i
ELEKTROZAMKA
GND

Opis diod sygnalizacyjnych

STNB_LED Gtéwna dioda sygnalizujgca stan pracy urzadzenia. (kolor niebieski)
Swiatto ciggte: stan czuwania i normalna praca urzadzenia miganie co 1sek: aktywna funkcja
autozamykania (sterownik odlicza czas do automatycznego zamkniecia)
Dioda uzywana réwniez podczas procedury programowania pilotow (opis przycisku LEARN).
MOTO1_LED | Sygnalizuje stan na zfgczu zasilajagcym sitownik MOTOR1:
kolor czerwony: aktywne zamykanie bramy kolor niebieski: aktywne otwieranie
bramy (RYS.11)
MOTO2_LED | Sygnalizuje stan na ztaczu zasilajagcym sitownik MOTOR2(MAIN):
kolor czerwony: aktywne zamykanie bramy kolor niebieski: aktywne otwieranie
bramy (RYS.11)
E2_LED Zielona dioda sygnalizuje wcisniete pole dotykowe 2 na frontowym panelu skrzynki lub zwarte ztgcza
sterowania zewnetrznego (E2 i COM) (RYS.16)
E1_LED Zielona dioda sygnalizuje wcisniete pole dotykowe 1 na frontowym panelu skrzynki lub zwarte ztacza
sterowania zewnetrznego (E1 i COM) (RYS.16)
EO_LED Zielona dioda sygnalizuje aktywny sygnat otwierania (zwarte ztgcza EQ i COM) (RYS.16)
PH_LED Zielona dioda sygnalizuje wykrycie przeszkody przez fotokomérki (zwarte ztgcza IR i COM) (RYS.12)

ELEKTROBIM
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Podtaczenie sitownikow

Za zasilanie sitownikdw odpowiadajg ztgcza MOTOR1 oraz MOTOR 2. Sitowniki nalezy podtaczy¢ zgodnie z
rysunkiem nr 11 pamietajac, ze kanat MOTOR 2 (MAIN) przy ustawieniu opdznienia miedzy silnikami startuje
jako pierwszy (w trybie otwierania) i odpowiada za funkcje furtki lub prace napedu w trybie jednoskrzydtowym.
Aby caty system dziatat prawidtowo, podczas otwierania bramy przez sitowniki nad ztaczami powinna $wiecié
NIEBIESKA dioda (wyswietlacz F), a podczas zamykania CZERWONA (wyswietlacz L), Jesli wystepuje
odwrotna sytuacja tzn. sitownik otwiera brame, a $wieci dioda czerwona, nalezy zamieni¢ ze sobg miejscami
przewody zasilajgce w ztaczu zasilania sitownika.

Diody nlebleskle -

Dioda stanu bramy

T

otwieranie

zamykanie

Uwaga! Na czas wykonania przepustéw kablowych nalezy usunaé ptyte sterujaca z obudowy. Nalezy
& je wykonywac w dolnej cze$ci obudowy i odpowiednio uszczelnié.

Uwaga! Nalezy zachowa¢ najwyzszg mozliwg starannos¢ przy podtaczaniu przewoddw zasilajacych.
( 2 \ Potencjalne zwarcia moga doprowadzi¢ do uszkodzenia sterownika lub sitownikéw.

Podtaczenie fotokomoérek FK-02

Schemat podtaczenia fotokomodrek zostat przedstawiony na rysunku nr 12. Zworka w fotokomérce odbiorczej
(fotokomérka posiadajgca wiekszg liczbe ztacz) musi by¢ ustawiona na NO dla parametru PH=00 lub NC kiedy
PH=01. Poprawnie zamontowane fotokomérki nie powinny by¢ wzbudzane przez poruszajgcg sie brame. W
przypadku wykrycia przeszkody przez fotokomérki, przy prawidtowym podtgczeniu, zaswieci sie dioda stanu
fotokomarek. Nalezy przetestowa¢ dziatanie fotokomdrek po skoriczonej konfiguracji napedu.

& Uwaga! Nie instalujac fotokomérek, uzytkownik robi to NA WLASNA ODPOWIEDZIALNOSC.

& Uwaga! Nalezy na biezgco dba¢ o czysto$¢ obudowy fotokomorek oraz sprawdzaé ich poprawnosc
dziatania. Nalezy zadbac o to, aby swiatto fotokomédrek nie byto zakiécone przez rosnaca roslinnos¢.

c Uwaga! Silne promieniowanie stoneczne wptywa na czuto$é¢ odbiornika fotokomorki. Jesli jeden ze
stupkéw jest mniej narazony na bezposrednie silne promieniowanie stoneczne — nalezy go wybraé do
montazu fotokomorki odbiorczej. Uwazaj, aby skrzydta nie wchodzity w $wiatto fotokomarek!
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Dioda stanu fotokomadrek
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Ztacza w fotokomérkach FK-02

FOTOKOMORKA FOTOKOMORKA
NADAWCZA ODBIORCZA
Rys. 12
Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej LS-K
Schemat podtaczenia lampy ostrzegawczej zostat przedstawiony na rysunku nr 13.
s _ 3
= £33
"+BATI'~ ~ tlAMP- Q &5 Q
Ztacze w lampie LS-K
Rys. 13

Podtaczenie elektrozaczepu bramowego EZ-01/2 (opcjonalne)

Elektrozaczep bramowy typu EZ-02 lub EZ-01 jest wymagany w przypadku kiedy wypetnienie skrzydta przekracza
60%. Nie stanowi on standardowego wyposazenia zestawu i nalezy zakupi¢ go we wiasnym zakresie. Schemat
podtaczenia (tryb NO) przedstawia rysunek nr 14. Elektrozaczep pracujacy w trybie NC nalezy podtaczy¢ do ztacza
COM i LOCK_NA usuwajac wczesniej zworke.
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Rys. 14

e Uwagal! Elektrozaczep zwieksza bezpieczeristwo i pomaga odcigzy¢ sitowniki w przypadku wiekszych
naporow wiatru wiejacego w zamkniete skrzydta bramy.

Podtaczenie anteny (opcjonalne)

Schemat podtaczenia zewnetrznej anteny zostat przedstawiony na rysunku nr 15.

Rys. 15

Podt3aczenie urzadzen sterujgcych (opcjonalne)

Schemat podtaczenia urzadzen sterujgcych takich jak przyciski, moduty GSM/WIFI, zewnetrzne radioodbiorniki
itp. zostat przedstawiony na rysunku nr 16. Do wejs¢ cyfrowych podtgczamy urzgdzenia generujgce sygnat
chwilowy bez napieciowy. Jesli zewnetrzne urzadzenie sterujgce wymaga zasilania, mozna wykorzysta¢ do tego
ztacze zasilania fotokomérek lub ztgcze 24V (ztgcze niestabilizowane). Wazne aby pobdr pradu przez podtgczone
urzgdzenia nie przekraczat wartosci podanych w tabeli na stronie 13.

Przyktady podiaczen réznych urzadzen do sterownika ETM-DG2 oraz ich konfiguracje mozna zobaczyé¢ na
naszym kanale na platformie YouTube.
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Diody stanu wejs¢ cyfrowych
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Rys. 16

Podtaczenie akumulatora awaryjnego zasilania (opcjonalne)

Schemat podtaczenia awaryjnego zasilania zostat przedstawiony na rysunku nr 17.
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Podtaczenie zasilania

Po podtaczeniu wszystkich akcesoriow mozna podtgczy¢ zasilanie i uruchomic¢ naped. W tym celu podtgczamy
przewdd zasilajacy (odtgczony od sieci) do kostki zasilajacej pod transformatorem zgodnie ze schematem ponizej.
Na koncu sprawdzamy jeszcze raz poprawnos¢ podtgczen po czym mozna podtgczyé urzadzenie do sieci 230V.

BEZPIECZNIK 3A

UWAGA! Napiecie 230V!
Zachowaj ostroznosc!

Nt Rys. 18

& Uwaga! W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowaé odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategoria przepieciowa. Automat musi by¢ podiaczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpradowym 10A.

5. PROGRAMOWANIE

Konfiguracja centrali

Aby wejs¢ w tryb programowania parametrédw pracy centrali nalezy nacisna¢ i przytrzymacé przez okoto 5sek.
przycisk FUN. Na wyswietlaczu pojawi sie ,P0”. W celu zmiany wartosci konkretnego parametru nalezy
przyciskajac przycisk INC+ lub DEC- wybraé parametr a nastepnie nacisnag¢ FUN w celu jego edycji — pojawi sie
aktualna warto$¢ parametru. Wartosci mozna zmienia¢ przy pomocy przyciskow INC+ i DEC-. W celu zapisania
nowo ustawionej wartosci ponownie nacisngé przycisk FUN centrala potwierdzi sygnatem dZzwiekowym zapisanie
nowej wartosci parametru. Aby wyjs¢ z trybu programowania parametrow nalezy nacisngé przycisk LEARN,
wyswietlacz zgasnie. Przed ustawieniem parametréw nalezy zapoznad sie z opisem na stronie 21 oraz 22.

PO |0-6 Migkki start - czas rozpedzania sitownikdw na poczatku cyklu pracy.

Wartos¢ domysina 2sek.

P1 |0-12 |Wylacznik przecigzeniowy niskich obrotéw [MOTOR1]
Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktdrej napiecie zostanie odtgczone od sitownika koriczgc cykl pracy.*

Wartos¢ domyslna: 6.

P2 |0-20 |Wylacznik przecigzeniowy wysokich obrotéw [MOTOR1] (zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe)
Ustala wartos$¢ progowa sity po przekroczeniu ktérej napiecie zostanie odtgczone od sitownika.*

Wartos$é domysina: 10.
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P3

0-12

Wytacznik przecigzeniowy niskich obrotéw [MOTOR2 MAIN]
Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktdrej napiecie zostanie odtgczone od sitownika koriczac cykl pracy. *

Wartos¢ domyslna: 6.

P4

0-20

Wytacznik przecigzeniowy wysokich obrotéw [MOTOR2 MAIN] (zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe)
Ustala warto$¢ progowa sity po przekroczeniu ktorej napiecie zostanie odtgczone od sitownika.*

Wartos¢ domyslna: 10.

P5

0-33

Czas pracy na wysokich obrotach.

Uwaga! Czas pracy na wysokich obrotach powinien by¢ ustawiony tak aby sitowniki zdgzyty zwolni¢ przed
koricem cyklu pracy (petnym otwarciem lub zamknieciem bramy).

Sterownik wigcza wysokie obroty w nowym cyklu pracy tylko w przypadku poprawnego zakonczenia poprzedniego
cyklu pracy (przez wytacznik przecigzeniowy). Jesli praca automatu zostata zatrzymana z przycisku pilota zdalnego
sterowania lub przycisku sterowania recznego(wejscia cyfrowego) — podczas catego nastepnego cyklu pracy
sitowniki beda pracowaty na wolnych obrotach.

Wartos¢ domyslna: 5sek.

P6

20-99

Wytacznik czasowy, ustala maksymalny czas trwania pojedynczego cyklu pracy.

Wartos¢ domyslna: 60sek.

P7

0-10

Opdznienie pomiedzy sitownikami podczas otwierania i zamykania bramy. Funkcja dla bram zamykanych ,na
zaktadke”, w przypadku braku zaktadki na bramie ustawi¢ warto$¢ Osek.

Wartos¢ domysina: 5sek.

P8

0-99

Czas do autozamkniecia dla funkcji otwierania z automatycznym zamykaniem dla pracy 2-skrzydtowe;j.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkgji sterujacej nr 6, ktérag mozna przypisac
do jednego z przyciskéw w pilocie (patrz funkcje sterujace praca bramy).

Wartos¢ domyslna: 10sek.

P9

0-99

Czas do autozamkniecia dla funkcji otwierania z automatycznym zamykaniem dla pracy 1-skrzydtowe;j.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkcji sterujacej nr 7, ktérg mozna przypisac
do jednego z przyciskéw w pilocie (patrz funkcje sterujace praca bramy).

Wartos¢ domysina: 10sek.

PA

Tryb pracy lampy sygnalizacyjnej [ztgcze LAMP]:
0: lampa swieci w czasie pracy sitownikéw, aktywnego autozamykania i 30sek. po zakoriczeniu cyklu pracy
1: lampa Swieci tylko w czasie pracy sitownikéw i aktywnego autozamykania
2: lampa $wieci w czasie pracy sitownikéw, aktywnego autozamykania i
30sek. po zakoriczeniu cyklu pracy (przerywacz aktywny)
3: lampa $wieci tylko w czasie pracy sitownikdw i aktywnego autozamykania (przerywacz aktywny)

Wartos¢ domyslna: 1.

Pb

Czas podawania impulsu dla elektrorygla na poczatku cyklu otwierania [ztgcze LOCK]
0: 0,5sek.

1: 5 sek.

Wartos¢ domysina: 0.

PC

0-1

Tryb pracy kanatu wyjsciowego [ztacze SP]:
0: Tryb monostabilny
1: Tryb bistabilny

Wartos$¢ domyélna: 0.

PH

0-1

Tryb pracy fotokomodrek
0: styk normalnie otwarty (NO)
1: styk normalnie zamkniety (NC)

Wartos$¢ domyélna: 0.
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Pr

0-1

Funkcja redukcji naprezenia. Sitowniki po zakoriczeniu cyklu, wykonujg krétki ruch zmniejszajacy naprezenia.

0: Wytgczone
1: Wiaczone
Wartos¢ domyslna: 0.

EO

Funkcja wejscia cyfrowego EO

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 8 (STOP)

E1l

0-10

Funkcja wejscia cyfrowego E1 oraz pola dotykowego ,1”
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela ,,Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 3 (PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDtOWA)

E2

0-10

Funkcja wejscia cyfrowego E2 oraz pola dotykowego ,,2”

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela ,,Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 0 (PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDtOWA)

HO

0-1

Tryb pracy fotokomdrek [ztacze IR], po wykryciu przeszkody: 0: zatrzymanie pracy sitownikéw

1: zatrzymanie pracy sitownikdw, nastepnie otwieranie bramy

Wartos¢ domysina: 1.

FO

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk A — patrz Rys.20)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela ,,Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartoé¢ domysina: 0 (PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDEOWA)

F1

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk B — patrz Rys.20)
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela ,,Funkcje sterujace pracg skrzydet”

Wartos¢ domysina: 3 (PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDtOWA)

F2

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk C — patrz Rys.20)
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Warto$¢ domyélna: 9 (WYZWALANIE KANAtU WYJSCIOWEGO SP)

F3

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk D — patrz Rys.20)
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela ,,Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 10 (NIEAKTYWNE)

rS

RESET (przywracanie ustawien fabrycznych)

Wptyw parametréw P0-P6 na prace centrali (wyjasnienie):

Na Rys. 19. przedstawiono schemat cyklu pracy centrali ETM-DG2 wraz z parametrami przecigzeniowymi i

czasowymi, ktére majg wptyw na poszczegdlne fazy tego cyklu.

Cykl pracy dla obu skrzydet wyglada tak samo, moze sie jedynie opdzniaé¢ na jednym ze skrzydet zgodnie z

wartos$cig parametru P7 (opdznienie miedzy skrzydtami).

Za poczatkowa faze ruchu skrzydet (tzw. ,miekki start”) odpowiada parametr PO. Okresla on, jak dtugo kazde ze

skrzydet bedzie nabiera¢ petnej predkosci od momentu startu sitownikéw.
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Czas trwania kolejnej fazy (,wysokie obroty”) okresla parametr P5. Czas ten jest liczony od zakonczenia fazy
,miekkiego startu”. Po uptywie sumy czaséw okreslonych w parametrach P0O+P5 sitowniki zwalniajg o potowe, a
uktad wchodzi w faze ,niskich obrotéw”. Do konca ruchu bramy skrzydta bedg sie juz porusza¢ na zwolnionej
predkosci. Koricem cyklu jest petne wsuniecie/wysuniecie sitownika lub dojechanie bramy do odbojnikéw
(sygnalizowane komunikatem .. - otwarcie lub . - zamkniecie).

Parametr P6 musi by¢ ustawiony na takg wartos¢, aby skrzydta zawsze zdgzyty sie catkowicie otworzy¢ i zamkna¢
(mozna uwzgledni¢ pewien niewielki zapas na zwiekszenie oporéw ruchu np. w zimie).

Predkosc¢
obrotowa Zabezpieczenie czasowe P6
< * 1
|
Pozostaly czas |
Nl CaasPS do zamkniecia/otwarcia I
« e — > . !
! ! | |
-Brama |“:\W | Brama ‘ |
zamknigta/otwarta | | - | otwarta/zamknigta |
Y : I N A I
e l | P |
B | 2 |
“d | | ¥ ‘
| Migkki start Wysokie obroty : li obrot \[ Czas
| | |
! I |
Wartogci } Wartosé : Wartos¢ }
przecigzeniowe | P2 oraz P4 | P1oraz P3 1

Rys. 19

Podczas trwania fazy ,miekkiego startu” oraz ,wysokich obrotéw” za wytagczenie sitownikéw po napotkaniu
przeszkody (komunikat ) odpowiadajg parametry P2 (wyjScie MOTOR1) oraz P4 (wyjscie MOTOR2). Po
[}

przejéciu uktadu do fazy ,niskich obrotdw” za wyfaczenie sitownikéw (komunikaty .2 lub .2) odpowiadajg
parametry P1 (wyjscie MOTOR1) oraz P3 (wyjscie MOTOR2).

*Regulacja parametrow przecigzeniowych (wyjasnienie):

Sterownik jest wyposazony w dwuzakresowy wytgcznik przecigzeniowy umozliwiajacy niezalezng regulacje
wartosci dopuszczalne;j sity sitownikdw osobno dla niskich i wysokich obrotéw. Z uwagi na wiekszy pobér pradu
przy pracy na wysokich obrotach wartosci progowe wytgcznika przecigzeniowego wysokich obrotédw (parametry
P2,P4) z reguty powinny by¢ wyzsze od wartosci progowych wytacznika przecigzeniowego dla niskich obrotéow
(parametry P1,P3).

Regulacje parametrow przecigzeniowych nalezy przeprowadzi¢ od niskich ustawien, stopniowo je zwieksza¢, az

do uzyskania zadanej sity z jakg sitowniki bedg dociggaty skrzydta. Czutos¢ musi by¢ ustawiona w taki sposdb, aby
sitownik mdgt zatrzymac sie na koniec cyklu pracy lub ewentualnej przeszkodzie bez duzego docisku ale z drugiej

strony aby nie zatrzymywat sie podczas normalnego dziatania, niekorzystnych warunkow pogodowych lub przy

mrozie.

Funkcje sterujace pracg skrzydet

Tabela zawiera spis dostepnych funkcji sterujgcych praca skrzydet, ktére mozna przypisaé przyciskom pilotéw
zdalnego sterowania (parametry centrali FO,F1,F2,F3) oraz wejsciom cyfrowym (parametry centrali EO,E1,E2).

UWAGA! W przypadku bram 1-skrzydtowych, nie nalezy korzystaé z funkcji obstugujacych prace
& 2-skrzydtowg, w przeciwnym wypadku sterownik nie bedzie poprawnie wtgczat pracy sitownika
na wysokich obrotach.
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Nr funkcji Opis funkcji

0 PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDLtOWA

funkcja wyzwala prace 2 skrzydet automatu, praca w trybie cyklicznym: otwdrzstop-zamknij-stop-otworz-

1 OTWIERANIE 2-SKRZYDEL funkcja wyzwala tylko otwieranie 2 skrzydet
2 ZAMYKANIE 2-SKRZYDEL funkcja wyzwala tylko zamykanie 2 skrzydet
3 PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDLOWA

funkcja wyzwala prace gtéwnego skrzydta ( obstugiwanego przez ztagcze MOTO2 MAIN), praca w trybie
cyklicznym: otwdrz-stop-zamknij-stop-otworz-...

5 ZAMYKANIE 1-SKRZYDtA

funkcja wyzwala tylko otwieranie gtdéwnego skrzydta ( obstugiwanego przez ztgcze MOTO2 MAIN)

6 OTWIERANIE 2-SKRZYDEL Z AUTOMATYCZNYM ZAMKNIECIEM

funkcja wyzwala otwieranie 2-skrzydet; po petnym otwarciu bramy oraz uptywie czasu autozamykania
(parametr P8) brama zostanie automatycznie zamknieta.

Uwaga: po otwarciu bramy i rozpoczeciu odliczania czasu do zamknigcia lampa wyjscie lampy
sygnalizacyjnej jest aktywne, sygnaty IR (wykrycie przeszkody przez fotokomorki) oraz stop resetujg
odliczanie.

7 OTWIERANIE 1-SKRZYDtA Z AUTOMATYCZNYM ZAMKNIECIEM

funkcja wyzwala otwieranie tylko gtdwnego skrzydta (obstugiwanego przez ztagcze MOTO2 MAIN); po
petnym otwarciu bramy oraz uptywie czasu autozamykania (parametr P9) brama zostanie automatycznie
zamknieta

Uwaga: po otwarciu bramy i rozpoczeciu odliczania czasu do zamknigcia lampa wyjscie lampy
sygnalizacyjnej jest aktywne, sygnaty IR (wykrycie przeszkody przez fotokomdrki) oraz stop resetujg
odliczanie.

8 STOP

zatrzymanie pracy urzadzenia; wyjatek dotyczy obstugi autozamykania (patrz opis parametru 6i7)

9 WYZWALANIE KANALU WYJSCIOWEGO SP
w zaleznosci od ustawien parametru PC wyzwala prace kanatu wyjsciowego [ztgcze SP] w trybie mono- lub
bistabilnym

10 NIEAKTYWNE

przypisanie tej funkcji powoduje dezaktywacje danego przycisku pilota lub wejscia cyfrowego.

Rys. 20
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Programowanie pilotow

Programowanie pilotow

W stanie czuwania centrali (dioda STNB_LED swieci, wyswietlacz wygaszony) nacisna¢ krdtko przycisk LEARN,
dioda STNB_LED zgasnie. Wcisng¢ i przytrzymac przycisk w pilocie zdalnego sterowania. Centrala 4-krotnym
sygnatem dZwiekowym poinformuje o zapamietaniu kodu pilota, na wyswietlaczu wyswietli sie ilo$¢ wgranych
do centrali pilotéw. Jesli zaden pilot nie zostanie wprogramowany po okoto 5sek. Sterownik powréci do stanu
czuwania (zaswieci sie dioda STNB_LED).

Kasowanie pilotéw

W stanie czuwania centrali (dioda STNB_LED swieci, wyswietlacz
wygaszony) nacisng¢ i przytrzymac przycisk LEARN przez okoto 5sek.
Po wykasowaniu pilotéw centrala wtaczy dtugi sygnat diwiekowy.

A Uwaga! W przypadku probleméw z wgraniem pilota lub innymi
problemami z montazem i regulacja, polecamy zapoznanie sie z

wideoinstrukcjami dostepnymi na naszej stronie www.elektrobim.pl w

zaktadce pomoc lub skanujac kod QR znajdujacy sie po prawej stronie.

Komunikaty na wyswietlaczu

=

Uruchomienie pracy za pomocg pilota zdalnego sterownia.

oAb

Uruchomienie pracy za pomoca wejs¢ cyfrowych.

]
A

Uruchomienie cyklu otwierania bramy. (Patrz strona 15)

Uruchomienie cyklu zamykania bramy. (Patrz strona 15)

Zakoriczenie cyklu otwarcia po zadziataniu wytgcznika przecigzeniowego ustawionego parametrem P1/P3.

Zakoriczenie cyklu zamykania po zadziataniu wytgcznika przecigzeniowego ustawionego parametrem P1/P3.

DO D
DD

Przekroczenie czasu zabezpieczenia czasowego ustawionego parametrem P6.

Zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego ustawionego parametrem P2/P4.

o
x

Wykrycie przeszkody przez fotokomarki / btedna regulacja fotokomorek lub instalacji elektrycznej.

6. INNE CZYNNOSCI

Awaryjne otwieranie bramy

W przypadku zaniku energii elektrycznej lub potrzeby
regulacji bramy przy montazu, nalezy rozblokowa¢ naped
tak aby nastgpita mozliwos¢ recznego przesuniecia
skrzydta bramy. Aby wykonaé tg czynno$¢ nalezy uzy¢
dotgczonych do zestawu kluczy rozblokowujgcych,
odbezpieczy¢ zaslepke zamka i umiesci¢ je w zamku. Po
przekreceniu kluczyka sitownik jest wysprzeglony i mozna

porusza¢ catym skrzydtem bramy. Aby przywrdcic
zautomatyzowang prace automatu nalezy powtdrzyé
czynnosci w odwrdconej kolejnosci. Nalezy pamietaé, ab
zamkna( zaslepke zamka kiedy wyjmujemy klucz. Rys .21
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